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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét w zakresie,
montazu tras kablowych, systemu sygnalizacji pozaru, staltych urzadzen gasniczych SUG, systeméw
wczesnej detekcji dymu i systemu zarzadzania bezpieczenstwem budynku ktére zostang wykonane w
ramach tematu:

Dostosowame pomleszczenla Centrum Danych (208 i 208A) ADARIAGJA—P@MLESZGZEN—BUDBANKH

W RAMACH PROJ EKTU ,BU DOWA ZINTEGROWANEJ PLATFORMY
TELEINFORMATYCZNEJ WIELKOPOLSKIEJ POLICJI DLA ROZWOJU SPOLECZENSTWA
INFORMACYJINEGO

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w punkcie 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
instalacji j.w. i obejmuja;:

* wymagania wykonawcze,

* wymagania materiatowe,

* technologie montazu,

* transport i roztadunek,

« sktadowanie materiatow,

* nadzér i odbiory.

1.3. Zakres robot STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét teletechnicznych zgodnie z
Dokumentacjag Projektowg wraz z rysunkami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techniczne sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i okresleniami.

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sgq zgodne lub réwnowazne z Polskimi
Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., a w przypadku ich
braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie,
przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
przepisdw, norm i instrukcji. Niewyszczegdlnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych nie
zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnosé z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Zgodnie z art. 31.1 oraz art. 29.1 ustawy z dnia
14 .07.1994 r. Prawo budowlane, wykonanie w/wym. Robét budowlanych nie wymaga pozwolenia na
budowe.

Dziat robdt opisanych w niniejszej specyfikacji wchodzi w sktad grupy wykonawcéw branzowych i tym
samym podlega rygorom tego zespotu. W zwigzku z powyzszym

obowigzujg nastepujgce dokumenty:

* projekt wykonawczy wraz z zatgcznikami,




* przepisy wspolne dla wszystkich dziatow robot,
* przepisy BHP,
* harmonogram wykonania operac;ji.

1.6. Skrécony opis prac
Roboty elektryczne objete niniejszg specyfikacjg obejmuja:
1.6.1. Trasy kablowe

montaz metalowych koryt kablowych instalacji stabopradowych
montaz metalowych koryt kablowych instalacji bezpieczenstwa E90
montaz metalowych wspornikéw kablowych

montaz metalowych kanatéw podtogowych

montaz pokryw podtogowych

montaz listew elektroinstalacyjnych

montaz rurek elektroinstalacyjnych

wykonanie przepustéw kablowych

zabezpieczenie przepustow kablowych

1.6.2. System Sygnalizacji Pozaru

montaz centrali systemu SAP

montaz czujek detekcji dymu

montaz recznych ostrzegaczy pozaru
montaz modutéw kontrolno sterujgcych
montaz sygnalizatoréw

montaz zasilaczy pozarowych

montaz systemu oddymiania
okablowanie instalaciji

uruchomienie systemu

wykonanie prob i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz przygotowanie robét do
odbioru

1.6.3. System Wczesnej Detekcji Dymu

montaz centra systemu wczesnej detekcji dymu

montaz modutéw kontrolno sterujgcych

montaz zasilaczy pozarowych

montaz orurowania zasysajgcego

okablowanie instalaciji

uruchomienie systemu

wykonanie prob i pomiaréw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz przygotowanie robét do
odbioru

1.6.4. System gaszenia gazem SUG (state urzgdzenia gasnicze)

montaz centra SUG

montaz modutéw kontrolno sterujgcych
montaz zasilaczy pozarowych

montaz przyciskéw STOP

montaz przyciskow START




montaz sygnalizatoréw akustyczno optycznych

montaz orurowania systemu gaszenia

montaz dysz systemu SUG

montaz zawordw kontrolno sterujgcych recznych i elektrycznych

montaz wskaznika przeptywu

montaz butli systemu SUG

okablowanie instalaciji

uruchomienie systemu

wykonanie prob i pomiaréw zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz przygotowanie robét do
odbioru

1.6.5. System zaradzania bezpieczenstwem budynku

e montaz systemu zarzadzania budynkiem SMS standard
e montaz interfejsu do systemu SSP

FROF taz._ SRoJSH-ao-Systomt

e EE'Z.".'E' ;j. | y ~CTV
e montaz interfejsu do systemu SSP
e montaz interfejsu do klimatyzacji precyzyjnej

t23 interfoisud I ]

e montaz serwera
e montaz stacji roboczej




2. MATERIALY | URZADZENIA

Stosowane materialy i urzadzenia muszg by¢ fabrycznie nowe, nieuzywane, najlepszej jakosci, o
parametrach dostosowanych do czynnikédw wewnetrznych i zewnetrznych, na ktérych dziatanie mogg by¢
wystawione, a takze doktadnie odpowiadaé warunkom niezbednym do prawidtowego wykonania
powierzonych robot oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji. Stosowane urzgdzania muszg
by¢ kompatybilne z urzadzeniami juz istniejgcymi na obiekcie i umozliwi¢ petna integracje sprzetows i
programowa.

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg posiadaé odpowiednie deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty
dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie oraz w technice alarmowe;j.

2.1. Jakos$¢ urzadzen

Wszystkie materialy i urzadzenia musza by¢ zgodne z przepisami. Stosowane materialy i urzadzenia
muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajace do stosowania ich w
budownictwie. Wykonawca moze zaproponowaé urzadzenia innej marki pod warunkiem, ze technika ich
wykonania oraz ich jakos¢ beda rownowazne, a nawet wyzsze. W tym przypadku nalezy przedstawi¢
odpowiednig dokumentacje tych urzadzen. W przypadku niespetnienia powyzszego warunku,
wyposazenie zostanie wybrane przez Inwestora lub przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz
narzucone Wykonawcy.

2.2. Przechowywanie i sktadanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt,
byly zabezpieczone przed zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc¢ i
wiasciwosci do robdot i byty dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru.

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przewody elektroenergetyczne i sygnatowe

Typy przewodoéw stosowaé zgodnie z PW. Sposéb uktadania przewodéw musi by¢ dostosowany do
charakteru budynku oraz przeznaczenia pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wptywu instalacji.

2.5. Rury i listwy instalacyjne

Powinny by¢ wykonane z materiatow uniepalnionych, wytrzymatych mechanicznie i odpornych na
dziatanie tuku elektrycznego.

Rury w przepustach powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit Sciskajgcych w miejscu ich
utozenia.

2.6. Urzadzenia i sprzet

Wszystkie urzadzenia i sprzet wymieniono w PT. Urzgdzenia i sprzet nalezy instalowa¢ zgodnie
z zaleceniami producenta oraz ich charakterystykami kierujgc sie wytycznymi instalacyjnymi
Projektu Wykonawczego.




3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Liczba i wydajnosé sprzetu ma gwarantowaé przeprowadzenie
robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz
dotrzymanie terminu zawartego w umowie. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na
budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i powinny byé ustawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonywania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Ma by¢ zgodny z
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi uzytkowania. Zabronione jest przekraczanie
parametréw technicznych okreslonych dla danego sprzetu. Sprzet uzywany na budowie nalezy
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby trzecie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaC na biezaco na wilasny koszt wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na terenie nalezacym do urzedu lub na terenach bezposrednio przylegtych.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robot
5.1.1. Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caty okres trwania robot, az do momentu odbioru, skuteczne zabezpieczenie
wszystkich robot i urzadzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych. Elementy narazone na
uszkodzenie powinny zostaC ostoniete warstwg ochronng az do chwili odbioru robét. Wykonanie
zabezpieczen nalezy do zadan okre$lonych niniejszg specyfikacja, a wiec w przypadku uszkodzenh
spowodowanych brakiem lub niedostateczng jako$cig zabezpieczenia koszty napraw ponosi Wykonawca.

5.1.2. Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje przetacznikdéw sterowania nalezy prawidtowo

oznakowac. Listwy montazowe podigczen elektrycznych i koncowki przewodoéw wszystkich podigczen
elektrycznych nalezy réwniez oznakowac, a informacje na wszystkich tabliczkach muszg by¢ zgodne z
danymi zawartymi w rysunkach wykonawczych (powykonawczych). Nalezy rowniez oznakowa¢ wszystkie
miejsca rozgatezien i potgczen.

Wykonawca bedzie miat obowigzek dostarczenia urzadzeh oznakowanych naklejkami informacyjnymi
zgodnymi z wytycznymi programu WRPO 2014-2020.




5.2. OPIS PRAC MONTAZOWYCH
5.2.1. Wykonanie instalacji

Instalacje prowadzi¢ w trasach kablowych i listwach instalacyjnych stosujac zalecenia projektu
wykonawczego. Zabrania sie wykonywania przebi¢ w betonowych elementach konstrukcyjno
budowlanych oraz cienkich $cianach dziatowych w sposdb ostabiajacy ich konstrukcje. Przejscia
obwodoéw instalacji przez $ciany, stropy muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami w przepustach
rurowych. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen zyt. Koncowki
wielodrutowych przewoddéw miedzianych musza by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami. Diugosc
zyt wprowadzonych do sprzetu lub urzadzenia powinna umozliwi¢ przytaczenie ich do dowolnego zacisku.

5.2.2. ROBOTY ROZNE

W zakres robot instalacyjnych wchodzi rowniez wykonanie nastepujacych robét:
e mocowanie urzadzen,
ustawianie i konfiguracja urzadzen,
sprawdzenie poprawnosci montazu, i dziatania urzadzen
sprawdzenie ciggtosci potgczen obwoddw,
pomiary parametrow transmisyjnych,
pomiary rezystanciji izolacji,
zabezpieczanie catego wyposazenia i urzadzenh podczas wykonywania robot i az do momentu
odbioru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng zatozong
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole i jakos¢ materiatow i zapewnia
odpowiedni system kontroli wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet i zaopatrzenie.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w PW, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru ich badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich, wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw a wynikami badan jak najszybcie;.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatdw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw.
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6.5. Kontrola zgodnosci wykonania prac

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
e kompletng dokumentacje techniczng powykonawcza, sktadajacy sie z poszczegdinych
dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany,
e protokdty, badania i pomiary dotaczone do dokumentacji projektowej,
e instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwac;ji potrzebne do eksploatacji urzadzen,
Rysunki dokumentacji powykonawczej muszg podawacé trase utozenia instalacji i rodzaj instalacji.

6.6. Szkolenie personelu Inwestora

Z chwilg przejecia instalacji przez Inwestora i w terminie z nim uzgodnionym, Wykonawca wydeleguje
wykwalifikowanych przedstawicieli w celu przeszkolenia personelu wyznaczonego przez Inwestora w
zakresie postugiwania sie instalacja.

Wykonawca ma przeprowadzi¢ co najmniej 2 dniowe (16 godzinne) szkolenie w Poznaniu w siedzibie
zamawiajacego — KWP Poznan lub na terenie Polski poza siedzibg Zamawiajacego (koszty dojazdu,
noclegu i wyzywienia pokrywa Wykonawca) dla 15 oséb sktadajgcej sie z czesci teoretycznej (wyktady,
prezentacje, instruktaz) i z czesci praktycznej (Ewiczenia, laboratoria) umozliwiajgce po ich zakohczeniu
samodzielng eksploatacje, konfiguracje i administracje systemu, urzadzen, bez utraty udzielonej przez
Wykonawce gwarancji.

Wykonawca ma zapewni¢ kazdemu uczestnikowi szkolenia materiaty szkoleniowe w formie papierowej i
elektronicznej, opracowane w jezyku polskim.

Szkolenie ma by¢ zakonczone imiennym certyfikatem Wykonawcy, wystawionym dla kazdego z
uczestnikdw szkolenia, zaswiadczajgcym uczestnictwo w szkoleniu.

Zakres szkolen:
e szkolenie z zakresu eksploatacji, konfiguracji i administracji systemu sygnalizacji pozaru
e szkolenie z zakresu eksploatacji, konfiguracji i administracji systemu wczesnego detekcji dymu
o szkolenie z zakresu eksploatacji, konfiguracji i administracji systemu automatycznego gaszenia
pozaru
e szkolenie z zakresu eksploatacji, konfiguracji i administracji systemu zarzadzania
bezpieczenstwem

7. OBMIAR ROBOT

e Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bedzie okre$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robé6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
i ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze — o ile Inspektor nadzoru nie zaleci inaczej.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem. Za zgoda Inspektora
nadzoru termin ten moze by¢ krotszy.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wediug
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie
lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

e Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatéw
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy poszczegdlinymi punktami skrajnymi bedg mierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jednostki ilodci robdt i materiatdw powinny byé zgodne z przedmiarem (kosztorysem sSlepym).

e Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robo6t beda zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
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urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych lub innych — wymaganych przez ST albo Projekt -
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji lub innych wymaganych badan.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty okres
trwania robot.

e Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w
czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki- rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatgcznika do Rejestru obmiaréw, ktérego wzoér zostanie uzgodniony z Inspektorem
nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Szczegdlne zasady odbioru robot

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujgce dokumenty:

e projekt techniczny powykonawczy (z naniesionymi ewentualnymi zmianami i uzupetnieniami
dokonanymi w czasie budowy);

e dziennik budowy;

e potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami, pozwolenia
na budowe i przepisami;

e obmiary powykonawcze;
protokoty wykonanych badan odbiorczych
dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktérych
wykonano instalacje

« dokumenty wymagane dla urzadzeh podlegajacych odbiorom technicznym

W ramach odbioru korncowego nalezy:

e sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem powykonawczym

e sprawdzi¢ zgodnos¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku odstepstw,
sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznosci wprowadzenia odstepstw
sprawdzi¢ protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych
sprawdzi¢ protokoty odbioréw technicznych czesciowych
sprawdzi¢ protokoty zawierajgce wyniki badan odbiorczych

e dostarczyé protokét badania skutecznosci dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j
Odbiér koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym
stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego
stwierdzenia.

9. PLATNOSCI

Zgodnie z dokumentacjg nalezy wykona¢ zakres robét wymieniony w pkt 1.6. niniejszej specyfikacji
technicznej. Platnos¢ bedg odbywaé sie zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie miedzy
Zamawiajagcym a Wykonawcg

10. NORMY | DOKUMENTY ZWIAZANE

Roboty wykonywane beda zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastepujacymi
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normami i przepisami:

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe

normy zaktadowe TP S.A.

PN-E-08390-3 Wiamaniowe systemy alarmowe — wymagania i badania central

PN-93-E-08390/14 Systemy alarmowe Wymagania ogolne — zasady stosowania

PN-IEC 60364-1:2000 (Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe),

PN-IEC 60364-4-443:1999 (Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub fgczeniowymi),

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe

ISO/IEC 11801:2002 wyd. Il Information technology — Generic cabling for customer premises
TIA/EIA 569A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces;
PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czes¢ 1:
Wymagania ogdlne i strefy biurowe;

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania

Czes$¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci;

PN-EN 50174-2: 2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

Czes¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

TIA/EIA 568-B.2-1 Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components

Addendum 1 — Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6 Cabling.
BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe
PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej — Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 2: Centrale sygnalizaciji
pozarowe;j

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 3: Pozarowe urzadzenia
alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$c¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 5: Czujki ciepta - Czujki punktowe
PN-EN 54-7:2004/A2:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 7: Czujki dymu - Czujki
punktowe dziatajgce z wykorzystaniem $wiatla rozproszonego, Swiatla przechodzacego Ilub
jonizaciji (oryg.)

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes$¢10: Czujki ptomienia -- Czujki
punktowe

PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 11: Reczne ostrzegacze
pozarowe

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 12: Czujki dymu - Czujki liniowe
dziatajace z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzacego

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej-- Cze$¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotéw systemu

PN-EN 54-16:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 16: Centrale dZzwiekowych systemow
ostrzegawczych

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 17: Izolatory zwar¢

PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia

PN-EN 54-20:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 20: Czujki dymu zasysajace (oryg.)
PN-EN 54-21:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 21: Urzadzenia do transmisji
sygnatoéw alarmowych i uszkodzeniowych

PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 23: Pozarowe urzadzenia alarmowe
-- Sygnalizatory optyczne

PN-EN 15004-1:2008 — State urzadzenie gasnicze gazowe — Czes¢ 1: Ogdlne wymagania
dotyczace projektowania i instalowania.
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http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=512012&page=1
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http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=542862&page=1
http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=479836&page=1
http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=481782&page=1
http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=536776&page=1
http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=537465&page=1
http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=513520&page=1
http://www.pkn.pl/?a=show&m=katalog&id=513521&page=1

e Norma PN-EN 15004-5 State urzgdzenia gasnicze — Urzadzenia gasnicze gazowe — Cze$¢ 5:
Wiasciwosci fizyczne i system projektowa urzgdzenia gasniczego gazowego na srodek gasniczy
HFC 227ea,;

e System manual — Fire Extinguishing System KD-200 - Kidde Brand- und Explosionsschutz GmbH

e Specyfikacja techniczna 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej— Czes¢ 14: Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji

e PN-H 74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogélnego zastosowania.

Przepisy dotyczace konstrukcji urzadzen elektrycznych.
¢ Roboty nalezy wykonaé zgodnie z przepisami lokalnych jednostek administracyjnych.
¢ Wykonawca ma obowigzek ustanowienia Kierownika Budowy z uprawnieniami do
kierowania robotami w specjalnosci instalacji w danym zakresie
« Kierownik Budowy powinien posiada¢ zaswiadczenie kwalifikacyjne ,D” oraz zaswiadczenie
przynaleznosci do Okregowej Izby Inzynierow Budownictwa.
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