SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH
1. Dane ogélne
1.1. Nazwa zamowienia:

,Projekt remontu pomieszczePDOZ budynku Komendy Miejskiej Policji w Koninié&

1.2. Przedmiot i zakres robot elektrycznych:

Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie instalagfkie/cznej.

Caly zakres robot natg wykona w jednym etapie ktdry obejmuje wykonanie:
a/ instalacja ochrony przeciwpaemiowej

b/ tablica rozdzielcza

c/ instalacja gniazd wtykowych

d/ instalacja éwietleniowa

e/ system przywotawczy

f/ instalacja monitoringu

o/ instalacja alarmowa

Niniejsza STWIORE obejmuje cdlorobdt i naley ja stosowa do zakresu ktorycisle okresli
Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamoéwienia.

1.3. Wyszczegolnienie i opis robot towarzszch i robot tymeczasowych:
Nie przewiduje si wykonania robot towarzyszach i robét tymczasowych.
1.4. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu — wlasidadKomenda Miejska Policji w Koninie
Usytuowanie budowy — miejscod®d Konin ul. Przemystawa
Uzbrojenie terenu — petne

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy teren budowy
wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnyazjennik budowy komplet dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej wykonaniadbioru robot budowlanych.

Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustanngpektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpoeziem budowy, spogdizi plan bezpiecZesstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca umigci na budowie w widocznym miejscu taklimformacyjm oraz ogtoszenie
zawierajce dane dotyeze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie z Rozpdeeniem
Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. zzpamianami.

Przed rozpocgiem robot budowlanych nate dokon& wpisu 0s6b, ktérym zostato powierzone
kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna rob6dbwlanych.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiat i wdzenia uywane do
robo6t od daty rozpoezia do daty zakiiczenia robét i do czasu odbioru statecznego.

1.4.2. Zabezpieczenie interesdw 0so6b trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochroobiektow i instalacji na powierzchni ziemi i zazasizenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych wigcicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zarmagcego w ramach planu
lokalizacji.

Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzey@mnobiektow,
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca hdzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez geigtania uszkodzenia
istniejacych obiektow, instalacji na powierzchni ziemriadzen podziemnych wykazanych w



dokumentach dostarczonych mu przez Zamaw#&gjo.
1.4.3. Ochronarodowiska

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otocznia, niegla dopuszczone dazycia.

1.4.4. Warunki bezpiecastwa pracy:

Podczas realizacji robét Wykonawcadhie przestrzegat przepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie ofazzdpewnienia
bezpieczéastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

Wykonawca kdzie przestrzegat przepisy ochrony przeciggrowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywat sprawny spgizprzeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosipem oséb trzecich.

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkony.

1.4.5.Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca me urzdzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie posesji
na ktorej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podhczenie zaplecza do instalacji elektrycznej i woglgaivej jest maliwe po uzgodnieniu z
Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za poleraredia.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakaigkonywania robét olgtych umowe ponosi
Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza swoje sktadniki maikowe znajdujce sk na placu budowy
w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. Warunki dotycice organizacji ruchu.

Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia azmi@rganizacji ruchu.

1.4.7. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenrgalizacji
inwestycji & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéf zaptacie i przyjmuje gize jest wliczony w
cerg umowrs.

1.5.Nazwy i kody (CPV):

» kategoria — Roboty w zakresie burzenia, deman#111000-8
e grupa - Roboty w zakresie przewodow instalacji ejeiznej — 45311100-1
» grupa — Roboty w zakresie opraw elektrycznyat6311200-2

2. Wymagania dotycace wyrobow budowlanych elektrycznych.

Wykonawca zobowazany jest do gycia wyrobow budowlanych do realizacji obiektu jego
elementéw, ktore posiadgj



1/ certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2/ deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéri z Polskimi Normami lub aprobatami technicznymi w
przypadku wyroboéw, dla ktorych nie ustanowiono RigjsNormy, jezeli nie s objete certyfikacj
okreslong w pkt 1 i ktore posiadajocere higieniczry wydary przez PZH oraz spetnigie parametry
techniczne okrdone w dokumentacji projektowej oraz wymogi STWiIQRE

Cechy materiatow i elementéw budowli madwc¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mm@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub
STWIORE i wplynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zastpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponewrd koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotycace sprztu i maszyn:

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych roboét.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i rogulszczone do robot.

4. Wymagania dotycace srodkow transportu:

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robdt i wkiwosci przewaonych materiatow.

Wykonawca kdzie na bigaco usuwat na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezgmbwodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactesimu budowy.

5. Wymagania dotycace wykonania robot:

Wszystkie roboty w zakresie obejracym opracowanie winny lgyprowadzone zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutegd2Q. w sprawie bezpiecéstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych orazpRozdzenia Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzeia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow bezpigsea i higieny pracy.

5.1.Tablice rozdzielcze

Istniejaca tablic wewratrz budynku naley zdemontowé i zamontowa nowa wykonana w
oparciu 0 schemat przedstawiony na rysunku nrZagilanie zostaje bez zmian pod warunkiem
pozytywnych wynikéw pomiaréw ochronnych ..

5.2. Instalacja gniazd

W pomieszczeniach w ktérych zmieniono a@aje i modernizacje vatrz naley wymieni zuzyty
osprzt gniazdowy na nowy . Ponadto do nowych projekioyeh gniazd wtykowych instalacj
wewrgtrzng naley wykona jako instalagi podtynkows z osprztem podtynkowym , a dla
pomieszczé technicznych i tazienek z osptem szczelnym. Instalacja winna doyykonana
przewodem kabelkowym typu YDY lub YDYp 3 x 2,5 mrdia wszystkich obwodow . Gniazda
mocowa& na wysokéci 0,3 m od posadzki, a w pomieszczeniach socjalnytazienkach na
wysokasci 1,2 m od posadzki a w pomieszczeniach socjalmyazienkach na wysokoi 1,2 m od
posadzki. .

5.3. System przywotawczy

Projektuje si system przywotawczy w oparciu 0 systemapabny z systemem alarmowym Przyciski
przywotawcze w pomieszczeniach zatrzyma wykonaniu wandalodpornym , na korytarzach
zespolone z przyciskiem kagaym i lampka sygnalizacyjn . Centralka systemu SSWIN
zamontowana w pomieszczeniuzdynego wypossona zgodnie z zestawieniem przedstawionym na
rysunku. Przewodytzace ( sketka) i zasilagce (YDYp3x1,5) prowadzipodtynkowo .

5.4. Instalacja monitoringu

Instalacja monitoringu obejmuje montkamer wewatrz budynku w cigach komunikacyjnych oraz
kamer stacjonarnych w pokojach zatrzymanych . &niy lokalizacji kamer naky na etapie
wykonawstwa korygowaz Inwestorem . Miejsce moriamonitora do obserwacji kigcych naley
zamontowa w pokoju dyurnych oraz jako podgtl w pokoju profosa. Rejestrowanie wszelkich
zdarzé za pomog zapisu na dysku twardym komputera b&zednio z rejestratora .



Wymagania dotycice osprztu:
e Oprogramowanie zagdzapco - archiwizugce

Zintegrowany system nadzoru wizyjnego SVMS jesh{@xénie systemem rejestracji
i wizualizacji video. Projektowany system zapewbsloig: wszystkich kamer zainstalowanych w
systemie tworgc jeden spéjny system monitoringu. System gimaac¢ obstug systemow
wieloserwerowych, zaggzany
Cal instalacg nalezy wykona w technologii IP w systemie modutowym u#iwiajacym dowolne
skalowanie, bazagej na architekturze klient-serwer. System aaleykona tak, aby stanowit
kombinacg konstrukciji modutowej i sieciowej transmisji dahyev ktérym wszystkie funkcje
zgrupowano w formie modutéw zadaniowych, a w calminikacji pom¢dzy nimi wykorzystano
protokét TCP/IP.
Logowanie uytkownika do systemu nadzoru wizyjnego odbywgpsi podaniu hasta odpowiedniego
dla danego kontazyitkownika. Dla kadej z kamer indywidualnie zostaskonfigurowane parametry
obrazu takie jak: rozdzielcgdobrazu, rodzaj kompres;ji, poziom kompresjedkosé zapisu, metog
rejestracji (detekcja ruchu, zapiagly, harmonogram, scenariusz). System musi po&ianteliwosé
konfiguracji czasu archiwizacji dla kaego strumienia obrazowego poprzez zdefiniowarasicz
zapisu dla kadego z kanatow oddzielnie. Parametry minimaln@gm@mowania:
Mozliwos¢ indywidualnego definiowania, rodzaju kompresjopstia kompresji oraz pdkosci zapisu
dla kazdego strumienia obrazowego, aplikacja 64-bit,oleshgezyku polskim, obstugsystemow
wieloprocesorowych, mitiwo$é rozbudowy dziki architekturze umdiwiajacej dystrybud i
skalowalnd¢ systemu, zdalnobstug podhczonych urzdzen
Obstuga wielopoziomowych map z miavoscia podghdu na rzucie mapy miniatury obrazu z kamery
w trybie ,nazywo”, tryb wielomonitorowy, réwnolegtwizualizacg kamer w podzialeatznie z
mapami obiektu aczenie widokow z kamer z mapami na jednym monitareeliwos¢ odtwarzania
archiwum wybranych kamer w trybie poddl nazywo bez konieczriei zmiany trybu pracy,
mozliwo$¢ przeghdania archiwum na jednym z monitoréw z jednoczesiaualizach ,na zywo” na
innych monitorach podtzonych do jednej stacji klienckiej, wizualizacia 262 kamer w podziale,
przeghdanie archiwum z pdkoscia do 100x na stacjach klienckich oraz 20x na apjiéat
mobilnych, zaradzanie autoryzacjami umliwiaj ace, dla kadego z aytkownikéw z osobna,
przyporadkowywanie szczegotowych uprawnidotyczcych dostpu do wywietlania obrazu z
okreslonych kamer, sterowania i odtwarzania archiwunmybnanych kamer, zagdzanie grupami
uzytkownikow, powiadomienie alarmowe przez e-mailstdo do szybkiego archiwum i odtwarzanie
szybkiego archiwum w trybie wizualizacji obrazkamer nazywo.
Obstuga sieciowych modutéw I/O (veéjwyjsc) wykorzystywanasdo fatwej i szybkiej integracii
alarmoéw pochodgych z innych systemow, multi streaming — wykorapst co najmniej 2 strumieni
obrazowych z kadej z kamer, jeden struntievysokiej rozdzielczéci do zapisu, drugi strumie
niskiej rozdzielczéci do podgldu nazywo w trybie podziatu
Detekcja ruchu - wykrywania ruchu w obrazie praplikacje serwerow inteligenta analiza obrazu:
analiza przemieszczgiych s¢ obiektow, pozostawienie przedmiotu, modut zliczamebb, zlicznie
0s6b w grupach, detekcja twarzy, rozpoznawaniéctagjlestracyjnych, detekcja dymu, obstuga
kamer 360° z funkagjwyswietlania wybranej agci kadru na wybranym kanale wideo, obstuga
sprztowej detekcji ruchu w kamerach, otwarty interféig szerokiej gamy aplikacji, otwart
platforme dla integracji kamer IP wiagdych na rynku dostawcéw, oprogramowanie serwerowe
wspoétpracujce w rénymi platformami systemowymi, uruchamianie przezesnaty alarmowe
jednoczesnego zapisu dowolnegdokamer w przypadku pojawieniagsilarmu, kodowany transfer
danych oraz przechowywanie danych wizyjnych i detggch autoryzacji, monitorowanie wszystkich
zdarzeé oraz akcji w systemie, takich jak potwierdzen@raldw, aktywacja przyciskéw, otwarcie
blokad drzwi, itp. oraz ich zapis dzienniku zdarpezyporadkowanym do okrdonego operatora,
system musi posiadanazliwos¢ korzystania z funkcji API oraz korzystania zagzer NAS
(Network-Attached Storage) oraz SAN (Storage Areawdrk).Detekcja twarzy w obrazie, zoom
cyfrowy umaliwiajacy sledzenie obiektow na kamerach statopozycyjnychzlinvosé
interaktywnego wyszukiwania danych w archiwum (wgwanie osob i obiektéw wedtug koloréw
obiektéw, wyszukiwanie 0sob i obiektow wedtug kigku poruszania siobiektow, maliwos¢
rozbudowy systemu o modut rozpoznawania tablicstegeyjnych i sterowania wdzeniami
wykonawczymi, Wykrywanie sabaota (zmiana ostreei kamery, zmiana pola obserwaci|epienie
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kamery, zastorrcie kamery ), oprogramowanie pozwata na monitorowanie pracy serwerow w
czasie rzeczywistym z bigca weryfikacp: stanu pracy serweréw, przggenia serwerdw, gokosci
archiwizacji w MB/sek., czasu archiwizacji, obshsgwerow backupowych, obstuga serwerow
duplikacji, obstuga technologii multicast, obstégéany monitoréw, obstuga domofonéw SIP/VOIP,
obstuga systemdow operacyjnych: Windwos Server 20f8dwos Server 2012, Windows 7,
Windows 8, Windows 10, Windows Mobile, Android, iOS

e Opis wymaganych parametrow praetnika POE

Dla zapewnienia patzenia i zasilania wszystkich kamer weitva budynku projektuje si
zastosowanie 2 sztuk przetnikéw o pontszych parametrach:

24-portowy przedcznik Gigabit Advanced Smart Managed PoE+ zzbtein mocy 370 W PoE+ i 4
portami GbE SFP

Porty: 24 porty RJ-45 10/100/1000 PoE+ z automatycrzustalaniem szybkoi, 4 porty SFP 1000
Mb/s, Obstuguje maksymalnie 24 porty 10/100/10@@itomatycznym wykrywaniem szylda plus
4 porty 1000BASE-X SFP albo ich kombinacj

Pamkc¢ i procesor: MIPS przy 500 MHz, 32 MB flash, pojessthbufora pakietow: 4,1 MB

128 MB paméci SDRAM

Op&nienie:Opdznienie dla 100 Mb: <5 ps Opanienie dla 1000 Mb: < 5 us

Przepustowgt: do 41,7 min pakietow/s

Przepustow rutowania/przeiczania: 56 Gh/s

Zasilacz PoE: 370 W PoE+

Funkcje zaradzania: IMC — Centrum inteligentnego zagzania, ograniczony interfejs, wiersza
polecé& (CLI), Przeghdarka internetowa, SNMP Manager

e Parametry kamery wewtrzne;.

Parametry kamery : przetwornik 1/2,8" ProgressiariSEMOS, rozdzielc&s obrazu 1920x1080
(FullHD), ilos¢ klatek/sek.: 30kl./sek w rozdzielcmn 1920x1080 pikseli, 30 kl./sek. w rozdzielézb
1600x1200 pikseli, kompresja H.264, MIPEG, kompétghc: ONVIF ,profile S”, jednoczesna
transmisja minimum dwoch strumieni audio/wideo edbyw zmiennoogniskowy 3-9mm, z funkcj
zdalnej regulacji zoomu oraz osteq kat obserwacji od 99° do 31, wbudowana detekcja ruchu
obstuga stref zainteresoweszeroki zakres dynamiki - WDR, mechaniczny filbdczerwieni,
czutasé: kolor: 0,01Lux @(F1.2, AGC ON), B/W: OLux z ydzonym promiennikiem IR, nitiwos¢
konfiguracji r&nych ustawié predkosci migawki kamery dla trybu dziennego i nocnegouddwvany
oswietlacz podczerwieni z funkgjSmart IR, maliwos¢ regulacji parametréw obrazu takich jak:
jasna@¢, nasycenie, ostgé, kontrast, poziom redukcji szumu, detekcja aukibmpresja audio: G711,
ACC, obstuga SIP/VOIP, obstuga kart SDHC oraz sebwe-TP, obstuga protokotow IPv4, Ipv6,
obstuga harmonogramow czasowych, konfiguracjalbiskpu wedtug: adresu IP lub zakresu adreséw
IP, przepust kablowy z gniazdem RJ45 w kamerzdlanss POE (802.3af), wandaloodporna
obudowa koputowa, klasa szczedolP66, temperatura pracy od -30°C do +60°C, pgimuiu maks.
7,5W z whczonym promiennikiem IR

e Parametry serwera i stacji klienckich.

Jednostka dla systemu nadzoru wizyjnego musidmgtarczony, jako platforma serwerowa w
obudowie typu RACK. Serwer systemu CCTV ngleainstalowa po uzgodnieniu z inwestorem w
jednej z szaf teledacyjnych w pomieszczeniu serwerdNalery zainstalowa rowniez Macierz
Eonstor DS1000 2U/12BAY z 12 sztukami dyskow praezonych do pracy aftej o pojemnéci

4TB kazdy.

Minimalne parametry platformy serwerowej :

Plyta gtébwna : rodzaj obstugiwanej paweii: DDR3 DIMM DDR3 1066 do1600, UDIMM, z obstag
ECC, llas¢ gniazd pamici — 4 szt. odcznej pojemngci 32768 MB, Zhcza PCI (liczba slotéw) — PCI-
Express x16(1), PCI-Expressx8 (1), PCI x 2, Stash@antrolera (liczba kanatéw) — Serial SATA 1l (z
obstugr min. 6 dyskow) z obstugRaid 0/1/5, zintegrowana karta sieciowa 2 x 1000ty
zewretrzne minimum 4xUSB, 2xRJ45, 1xSerial Port, 2 xifdgjs sieciowy 1 Gb/s RJ45

Procesor : proces technologiczny 0.032statliwosé¢ taktowania procesora minimum 3100 MHz,
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liczba rdzeni minimum 4, liczbaatkéw minimum 4, pojemni@ pamkci cache L2 1024 kb,
pojemnd@¢ pameci cache L3 6144 kb, rozszerzenia instrukcji SSEEE SSE3, SSE4

Pamg¢ RAM : rodzaj pamici DDR3 DIMM z obstug ECC, pojemn& 8GB, przepustow& 10600
MB/s, op&nienie — cycle latency 9, Timinigi — 9-9-9, obstugac

Dysk systemowy : pojemié min 500 GB, SATA Il lub 1ll, 64 MB cache, 7200 rptTBF 1 min ,
przystosowany do pracyagjtej/serwerowejSredni czas dospu 9 ms

Dysk do archiwizacji materiatu wideo (nayeprzewidzi€ odpowiedm ilos¢ dyskow aby zapewéi
zapis przez okres min. 30 dni w trybiegtym) : dyski dedykowane do pracygtej w systemie 24
godziny na do®7 dni w tygodniu, SATA Il lub Ill 64 MB cache, 7@Gpm ,MTBF 1 min ,
przystosowany do pracyagjtej/serwerowejsredni czas dogpu 9 ms

Karta graficzna :typ akza PCI-Express x 16, wielkbpamkici 1024 MB, typ zastosowanej pajti
GDDR 3, taktowanie rdzenia 810 MHz, taktowanie p&irl620 MHz, szyna danych pagoi 128
bit, kompatybilné¢ z technologi SLI, rodzaje wyj¢/wejs¢ HDMI, DVI, DSub

Obudowa: montaw szafie rack za pomaszyn montaowych , ilags¢ kieszeni 5.25 minimum 1 szt.,
ilos¢ kieszeni 3.5 wewgtrznych minimum 6 szt. , diody power LED i HHD LEi& przednim panelu,
minimum 2 wentylatory

Zasilacz systemowy : moc min. 500 Wacza zasilania minimum 6 x SATA, minimum 2 X 4-pin
Molex, 1x8 PIN PEG, 1 x 6 pin PEG, zabezpieczesmimiczne, przeciwzwarciowe,
przeciwprzepiciowe

System operacyjny : zgodny z zaleceniami producemtagramowania nadzoru wizyjnego, 64
bitowy, licencja daywotnia komercyjna, polska wersgzykowa, maliwos¢ taczenia z sieciami
firmowymi przy wyciu funkcji przybczania do domeny

Stacja podgldu systemu CCTV

Stacje podgldowe systemu CCTV m@agapewnia jednoczesqnobstug co najmniej 4 monitoréw
LCD FullHD. Jeden z komputerow stacji klienckiejretalowa w pomieszczeniu dyirnego —
dokfadne miejsce uzgodnna etapie prowadzonych prac z inwestorem. Druggzpraczony jest do
zainstalowania w pomieszczeniu profosa - doktadmegsee uzgodi réwniez na etapie
prowadzonych prac z inwestorem.

Parametry minimalne stacji roboczej wizualizacgteynu nadzoru video :

Ptyta gtdbwna : rodzaj obstugiwanej paweii: DDR3 DIMM DDR3 1066 do1600, UDIMM, lk&
gniazd pamjci — 4 szt. o4cznej pojemnéci 32768 MB, Zhcza PCI (liczba slotow) — minimum 2
ztacza PCI-Express x16, PCI x 2, Standard kontaqliiczba kanatow) — Serial SATA Il (z obstug
min. 5 dyskow) z obstugRaid 0/1/5, zintegrowana karta sieciowa 1 x 1000Misty zewrtrzne
minimum 4xUSB, 1xRJ45, 1 x interfejs sieciowy 1 &BJ45

Procesor czestotliwos¢ taktowania procesora minimum 3400 MHz, liczba rdzeni minimum 4 ,
liczba watkdw minimum 8, pojemrig pamkci cache 8Mb, uktad graficzny procesora - Intel® HD
Graphics 4000, eztotliwos¢ dynamiczna uktadu graficznego - 1.15 GHz, rozsa@ezinstrukcji
SSE, SSE2, SSE3, SSE4

Pami¢ RAM : rodzaj pamici DDR3 DIMM, pojemné¢ 8GB, przepustows 10600 MB/s,
op&nienie — cycle latency 9m, Timinigi — 9-9-9

Dysk systemowy : pojem®ié min 500 GB, SATA Il lub 1ll, 64 MB cache, 7200 rpMTBF 1 min
,przystosowany do pracyagitej/serwerowejSredni czas dogpu 9 ms

Karta graficzna (min. 2 szt.): typaegkza PCI-Express x 16, wielkbpamici 2048 MB, typ
zastosowanej pagti GDDR 3, taktowanie rdzenia min. 800 MHz, taktaweapaméci min. 1600
MHz, szyna danych pagti 128 bit, kompatybiln& z technologi SLI, rodzaje wy§é¢/wejs¢ HDMI,
DVI, DSub

Obudowa : montaw szafie rack za pomaszyn montaowych, ilas¢ kieszeni 5.25 minimum 1 szt.,
ilos¢ kieszeni 3.5 wewgtrznych minimum 4 szt., diody power LED i HHD LE[R przednim panelu,
minimum 2 wentylatory

Zasilacz systemowy : moc min. 500 Waczta zasilania minimum 6 x SATA, minimum 2 X 4-pin
Molex, 1x8 PIN PEG, 1 x 6 pin PEG, zabezpieczesmimiczne, przeciwzwarciowe,
przeciwprzepiciowe

System operacyjny : zgodny z zaleceniami producemtagramowania nadzoru wizyjnego, 64
bitowy, licencja daywotnia komercyjna, polska wersgzykowa, maliwos¢ taczenia z sieciami
firmowymi przy wyciu funkcji przyhczania do domeny .Dodatkowo nalgrzewidzi€ polczenie z
dyzurka gtdwrg i zamontowanie monitora 32"

5.6. Instalacja alarmowa



Przyjete rozwhzanie instalacji przewiduje monitoring dgsti do wyznaczonych pomieszéze
obiekcie, oraz umieszczenie przyciskow alarmowyétrzy wegciach do pokoi zatrzymanych na
zewnrgtrz umiejscowiono przyciskiczny i n@ny do wezwania alarmu — takie roaganie przygto
réwniez dla mag. bielizny czystej i brudnej oraz w pomC\Wa zatrzymanych .

Nalezy prowadzé okablowanie dla systemu alarmowego w oddzielnyczdach podtynkowo
stosujc obwody zasilane dwustronnie. Centralka systemi/iSl&zamontowana w pomieszczeniu
dyzurnego wyposana zgodnie z zestawieniem przedstawionym na rysunk

6. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja technicznéamania i odbioru rob6t budowlanych oraz
oraz dokumenty przekazane przez Zamawego Wykonawcy stanowiczgs¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nichsobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
calej dokumentacji.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i specyfikacji teitznej wykonania i odbioru robét
budowlanych bda uwazane za wartai docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementéw budowli madwc¢ jednorodne i wykazywazgodnadé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
Przedmiar rob6t za¢zony do dokumentacji projektowej jest materiatasmpcniczym do okrdenia
ilosciowego zakresu robdét.

W przypadku gdy materiaty lub roboty niedace w petni zgodne z dokumentagrojektows lub
specyfikacy techniczm wykonania i odbioru robét budowlanych i wptyngerta niezadowalaga
jakaos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

7. Opis sposobu odbioru robét:

7.1. Rodzaje odbioréw robdt:

Roboty podlegaj nastpujacym odbiorom:

a/ odbidr robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b/ odbiér czsciowy,

¢/ odbior ostateczny,

d/ odbior pogwarancyjny.

7.2. Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakasci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbidr robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez haaroaogdlnego pogbu robét. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbidr edzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbior czsiciowy.

Odbidr czsciowy dokonuje s wg tych samych zasad co odbior ostateczny zawartypunkcie 7.4
7.4. Odbidr ostateczny robdét.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robét oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaigoiem na pgimie o tym fakcie
Zamawiajicego i Inspektora Nadzoru.Odbiér ostateczny robéhpi w terminie ustalonym w
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dokumentach umowy, liaz od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzokorzzzenia robdt i
przegciu dokumentéw o ktérych mowa w punkcie 7.4.2.Odbiostatecznego robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawdqaggo w obecrizi Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej ha podstawie przedionych dokumentéw i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentagyrojektowy i
STWIORE.W toku odbioru ostatecznego robot komisjpazna i z realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robét uzuppioyeh i
poprawkowych.W przypadku niewykonania wyznaczonyatyot poprawkowych lub robot
uzupetniagcych, komisja przerwie swoje czynobi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczegélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndehtacji projektowej i STWIORE z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wlkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, k@i
dokona poticen, oceniagc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1/ dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nidab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaomiez Wykonawe wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zdrone przez komigjroboty poprawkowe lub
uzupeltniagce lzda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamae&gjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzujeglcych wyznaczy komisja.

7.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawiazanych z usuktiem ewentualnych
wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zagtoh w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej z ugdrgeniem zasad
opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i pc towarzysacych:

Nie wystpuje.
9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentami odniesienia’s

Projekt remontu pomieszazePDOZ budynku Komendy Miejskiej Policji w Koninie

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru raddéktrycznych.

Oferta wykonawcy.

Ustawa ,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994nazwz p&niejszymi zmianami.

Ustawa ,,Prawo zaméwiepublicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz zmpéjszymi zmianami.

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkéw

technicznych jakim powinny odpowiaglbudynki i ich usytuowanie z pdiejszymi zmianami.

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 3200w sprawie bezpiecastwa i

higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych

8. Rozporzdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid ®&rzenia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpiechstwa i higieny pracy.
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